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Saut indication contraire, les
resistances sont du type 1/4 Watt

en ohms & + 10 7.

Les condensateurs sont en microfarads

Les inductances sont en microherirys
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ROTATOR KR2000

INTRODUCT 10N

Le KR 2000 a éte étudiée pour
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supporter et faire tourner des antennes de

trés grandes dimensions, soit du type amateur, soit professionnel

Le KR 2000 a un couple de rotation de 2.000 kg cm (= 200 Nm) et un cou-

ple de freinage de 10000 kg

cm (= 2000 Nm).

Le moteur du KR 2000 est logé dans un boitier en fonderie d'aluminium et
traité anti corrosion & la "résine-mélamine" . Tout le mécanisme est lubri-
fié en usine. Toute la visserie extérieure est en acier inoxydable.

Le systeme original de fixation, avec repéres de positionnement des ma-
choires, élimine les problémes d'alignement de mat. Tout mat de diamétre
compris entre 50 et 63 millimétres peut étre utiliseé.

CARACTERISTIQUES

Tension d'entrée
Consommation
Moteur

Durée de rotation

Butées de fin de course

couple de rotation
Couple de freinage

Frein

Rotation

Poids mort vertical

Charge verticale temporaire
Cible & utiliser

Résistance maximum dy
cdble

Dimensions du rotator

110/220 volts AC 50/60 Hz
100 vA
24 volts AC 3 déphasage et condensateur

environ 80 secondes en 50 Hz
67 secondes en 60 Nz

électriques et mécaniques
2.000 kg cn (= 200 Nm)
10.086 kg cm (= 1000 Nin )
(avec butée de freinage enclenchee)
800 kg cm (= gp Nm)
(avec butée de freinage libérée)
Butée actionnée électriquement enclenchee
en position repos. 90 cannelures espacées
de 4°,
370° (10° de recouvrement)

250 kg,

800 kg

8 conducteurs section minimum pour 2 conduc-
teurs 1 mm?

pour les autres 0,5 mm? minimum,

1 Q pour les bornes 7 et 8

z2 % pour les bornes 1 a 6

diamétre maximum - 225 mm

Hauteur © 520 mm avec les deux

Jeux de machoires
345 mm avec un seyl Jeu

de machoires.



Dimensions du pupitre de commande

largeur = : 110 mm
Hauteur : 150 mm
Profondeur : 190 mm
PO1DS Rotator S kg
Pupitre de 2,5 kg
commande
Fig. 1
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DEBALL AGE
Sortir ie KR 2000 du carton d'emballage et verifier chaque article
Manuel d'utilisation 1
ROTATOR 1

PUPITRE DE COMMANDE 1

- 3
Machoires de mat 2 Paires
Vis 4 téte hexagonale
M8 x 20 4
M8 x 30 8
M8 x 40 g
Rondelles ressort 16
ieiles g
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‘wneerver le carton et e matériel d'emballage; véerifier <i }'équipement
¢ 295 2te endommage pendant e transport. Dans 1'affirmative, faire des
werres PMMLCTATEMENT cupros Transporteur,

LONTROLES

ET_VERIFICATIONS 5C PREINSTALLATION

IMPORTANT (L EST PZCUMMANDE DE FATRE UN CONTROLE AU SOL, AVEC LA LON-
WTUR WEELLE DE CABLE WUT SERA UTILISE, AVANT L' INSTALLATON FEELLE DEFI-
NITIVE. POUR S'ASSURER DU FONCTIONNEMENT CORRECT Ot L "ENSEMBLE ET POUR DE-
TECTER D'EVENTUELLES ERREURS DE CABLAGE, SPECIAI EMENT AU NIVEAU BES RAC-
CORCEMENTS SUR LY CONNECTEUR DU MOTEUR.

JOLLE NG+ iNiSH

SOLOERING

INTERCONNECTION

CONTROLLER

1) Dénuder les 8 conducteurs du cable et les séparer sur une longueur
d'environ 15 mm (figure 3).
Faire de méme 4 1'autre extrémité sur 50 mm. De plus, torsader 1égére-
ment les brins et rouler en forme de boucie, pour le montage sur le
pupitre de commande

2 Montage du cornnecteur du moteur
: 2, passer d'abcrd le capuchon brotecteur, ensuite le bouchon
votivs ssucer les conducteurs sur tes pornes du connecteur
YO Til van louEs et 0 és -ifirss correspondants

o 0 NGUEPE 3




3) Raccordement du pupitre de commande :

La figure 4 indique comment effectuer le branchement des 8 conducteurs
sur le bornier.

S'assurer que les conducteurs 1,2,3,4, 5,6,7,8 sur le pupitre de comman-
de correspondent bien aux sorties 1,2,3,4,5,6,7,8 du connecteur dy mo-
teur,

4) S'assurer que le contacteur "POWER" est en position arrét (en haut)
et le contacteur “BRAKE" (frein) en position "BRAKE" (en haut) .

5) Brancher I'ensemble sur le secteur, en s'assurant ay préalable de 1a
correspondance correcte des tensions,

6) Enclencher le contacteur "POWER" en position marche (vers le bas).
Le galvanometre doit s'illuminer,

7) Enclencher 1le contacteur "BRAKE" (vers le bas) : la butée de freinage
se libére et un claquement sec dans le rotator se fait entendre.

8) Appuyer sur le contacteur "RIGHT" (droite); le rotator doit tourner
dans le sens horaire (vu de dessus) ,et T'aiguille de direction doit
tourner de gauche 3 droite. La lampe témoin de droite restera allumee
pendant la durée de 1a rotation,

9) Lacher le contacteur de direction. Le rotateur ralentira et s'arréte-
ra. Ensuite, déclencher e contacteur "BRAKE" (vers le haut). Le rota-
tor est maintenant vérouillé en position,

Le couple de freinage du moteur seul est environ 800 kg cm (80 Nm) lors-
que le systeme de freinage est dévérouille (contacteur "BRAKE" vers le
bas).

10) Pour faire tourner le rotator dans le sens antj horaire, appuyer sur
le contacteur "LEFT" (gauche). Le moteur tournera dans le sens anti-
horaire et T'aiguille de direction tournera de droite & gauche. La lam-
pe témoin de gauche restera allumée pendant la durée de la rotation.

11) Si le frein ne se libére pas (rotator coince Par une surcharge due
au vent ou tout autre cause,) un témoin indicateur de surcharge s'ally-
mera. Celui-ci se trouve & 1a droite du contacteuyr de frein (BRAKE),
Le coupe-circuit de Sécurité entrera immédiatement en action et disjonc-
tera, :
Ce dispositif a pour but d'éviter tout accident pouvant détériorer les
circuits du rotator.
Le disjoncteur se trouve sur le panneau arrigére (fig.2)
Ramener d'abord le contacteur "BRAKE" vers le haut. Ensuite, appuyer
sur le bouton dy disjoncteur, sur le panneau arriére. Le rotateyr sera
d nouveau en service.

ATTENTION

POUR EVITER L'USURE PREMATUREE DES BUTEES ET DE LA DEMULTIPLICATION EN
EXTREMITE DE ROTATION (droite ou gauche), IL EST PREFERABLE D'ARRETER
D'ABORD LA ROTATION QUELQUES SECONDES AVANT LA FIN DE COURSE (EN RELA-
CHANT LE CONTACTEUR DE DIRECTION EN SERVICE), ET ENSUITE, DE VERROUILLER
LE FREIN (RELEVER LE CONTACTEUR "BRAKE"), JUSTE AVANT LA FIN DE COURSE.



Fig. 8 -6 -

TRI-BANDER 3 oie. 14 MHZ & ole 1 MHZ. 2 ola LOADING

HEMHZ 10 0le 4 para

Les figures 7 et 8 illustrent les résultats de notre longue pratique et
de notre longue expérience accumulée dans ce domaine.

L'antenne doit étre montée aussi proche que possible du rotator. La pres-
sion du vent contre 1'antenne fait apparaitre un couple d'arrachement propor-
tionnel & la longueur de mat utilisée (Voir figure 8 pour les longueurs ma-
ximum recommandées.)

Le poids de 1'antenne devra dans la mesure du possible étre équilibré de
chaque coté du corps, au niveau de la bride de fixation de 1'antenne sur

le mdt. Un poids équilibré ne produit qu'une poussée axiale verticale

sur le Eoteur. Le KR 2000 peut supporter dans ces conditions une charge

de 250 Kg .

Un montage en désiquilibre fait apparaitre un bras de levier qui force

sur le mat, & son point de fixation sur le moteur. Un trés grand soin doit
étre apporté au montage, particuliérement dans les régions & vents freé-
quents.

Lorsqu'une antenne de trés grande taille doit étre installée, il est ex-
pressément recommandé de monter le rotator i 1'intérieur du pylone et d'u-
tiliser le roulement & bille modele K S 065 en haut, a la téte du pylone.

Un soin particulier doit étre apporté a 1'alignement exact du roulement
de téte avec le centre du moteur.

Lors de la pose du cable coaxial de descente, s'assurer qu'il y a suffi-
samment de "mou" pour permettre une rotation compléte de 370° (10° de
recouvrement) .

ATTENTION

LE KR 2000 est prévu pour fonctionner en position verticale. La partie
supérieure du boitier marquée "UP" (haut) doit donc se trouver en haut

Si le moteur est monté renversé ou horizontalement , 1'étanchéité au ruis-
sellement n'est plus assurée, et 1'eau ou d'autres agents contaminants,
pénétreront & 1'intérieur du rotator,

Le moteur utilisé est du type "cing minutes intermittent".

On peut toutefois le faire fonctionner sans interruption pendant dix mi-
nutes, 4 condition de prévoir une période de repos d'au moins dix minutes
avant la prochaine mise en route.
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ETALONNAGE DU GALVANOMETRE

1) Tourner le rotator jusqu'en butée anti-horaire (& gauche).
L'aiguille de direction doit indiquer "S" & 1'extréme gauche. Sinon, le
rotator étant sous tension, ajuster la vis de réglage du "ZERO" pour
aligner 1'aiguille avec la position "S" de gauche (figure 5)

2) Tourner le rotator jusqu'en butée horaire (& droite). A 1'aide du po-
tentiométre situé sur le panneau arriére. Aligner 1'aiguille sur la po-
sition d'étalonnage environ 2 mm plus loin que la position "S" de droite
(Figure 6)

3) L'étalonnage peut étre effectué a n'importe quel moment , pour véri-
fier la précision de 1'affichage.

INSTALLATION

Le KR 2000 est prévu pour des antennes de trés grande taille. La charge
maximum sur un rotator dépend étroitement des dimensions physiques de 1'an-
tenne, de 1'installation mécanique, de 1'emplacement de la station et de

la vitesse du vent dans la localité o0 se trouve la station.

Fig. 7

TRI:BANDER 4 ste TRI- BANOER 7 MHE 2 ela LOADING 1 MHZ 3 ote LOADING
144 MHZ 10 0le ¢ pars Dual SOMHZ 6 ol 2WMHZ S el
1AMHZ 100 dpaca



NOMENCLATURE

Lors e |=dssemmlage du madt d'antenne syr le KR 2000, 1la procédure suivan-

te 29t recommandée Plaque de montage n°l du groupe de démultiplication

Moteur

Butée de frein

Levier du contacteur

Bobine de 1'électro-aimant
Ressort de rappel

Clavette de 1'électro-aimant
Cavalier de la butee
Clavette de la butée

1) Monter une des de ichoi 5r i
e ¢ ux mac
L i i hoires supérieures (1) ou (2) sur le dessus

~ U D W N —

“r 11 mdchoire & 1'aide du repére d d 3
; 7 nack e midt, 3 la posi Bg =~
want au diamétre du mat. RS S

3, Bleguer cefinitivement la machoire en position avec les vis (3)

G1 Menter 1'autie michoire et placer les vis (3) et (8) et les corgue (5 Ressort i T
fnservsr le mat d'antenne o o il Anneau circlips type
SLrCUS &) et 15) dy bas deseééggg?incer d serrer modérément jer yi¢ ot Anneau circlips type £ @ 3
! G Plaquette de montage de la butée

Lamelle isolante

NMotentiométre

Pignon démultiplicateur n°l du potentiométre
Axe d'entrainement du potentiométre

Pignon démultiplicateur n°2 du potentiométre
Pignon du potentiométre

Butée basculante de fin de course

- . ; :
o} Ajuster la direction de 1'antenne avant le serrage définitif,

/) Serrage définitif . Bloquer -d'ab i :
p = : i : ord les vis et écrous (4) et (5;
bas des machoires, Serrer et bloquer ensuite ceux du haug.) o

Terminer le monta :
machoire. ge en serrant et bloquant les vis (3) de la deux ieme

D il i el S
CWLWPAINN D WMN — O O

NOTE - Dan ' & - 21. Clavette de 1a butée de fin de course
e (v;ilefﬁgss? U?amSS;ZQE Sufdmat. en utilisant les michoires infée- 22. Vis de blocage des pignons n°l et n°2 du potentiométre M3 x 5
. procedure s'impose. 23, Contacteur de fin de course
24. Axe d'engrenage n°l
25, Axe d'engrenage n°?2
gg 8 Groupe de démultiplication
Fig. 9 31. Manchon de blocage des axes
MAST 32, Plaque de montage n°2 du groupe de démultiplication
33, Contacts de rotation
34. Partie inférieure du boitier
35. Roulement & billes
36. Anneau d'étanchéité
B 37, Couronne de fixation de la partie supérieure du boitier
_— 38. Couronne dentée (dernier étage de démultiplication).
— 39. Partie supérieure du boitier
e 40. Lamelle de caoutchouc, pour la piéce de raccordement
; A3 41 Prise de raccordement
g 4z, Fiche de raccordement
43. Machoires de fixatjon
44 . Rondelle ressort 9:3
45, Vis M3 x 6
q§>«’ 46. Vis M3 x 15
47, Vis M3 x 25
48. Vis @ 3 x 12 auto-taraudeuse
49, Vis M4 x 8
50. Rondelle ressort @ 5
514 Vis M4 x 8
52, Rondelle éventail
-—— MAST GAUGE 53. Rondelle ressort @ 5
54 . Vis M5 x 16
55 . Rondelle ressort 9 5
56 . Vis téte hexagonale M6 x 20
57, Rondelle ressort ¢ 8
58. Boulon p 8 M8 x 12

59.60 Rondelle P 8

61. Rondelle ressort § 8

62. Vis téte hexagonale M8 x 30

63 Vis téte hexagonale M8 x 60

64. Ecrou hexagonal M8

65. Capuchon de protection de la prise de raccordement



