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ROTATOR KR6OO
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INSIALLATION

Le KR i;01) est prévu oc

îïî.::;;:,, iljl,:li::fjl;,ii:iii*ïi',ii :i;:l:,:lr ,t: r. charse max i-
rd v1 tesse du vent oun.n,Tufll]1'u' i"-i"tàpi'aÉrrsrons 

phvsiques dé I ''n-
Le Kk 600 peur èrre ,,,on 'u 'otulitê ou t"-î;o'î;:'ïl',futrlinltut'on et de

u ufl pylone. té soit sur un nrif,, so'i t
Les figures 6 et i, irr<rr.nr ,"" _ 

rtuc' sort en haut ou à l'intérieur
nor,s i6,,e,""";r;.:il,iJ:'.t;:ff,1:: ;;;i,,:J,;J:,;or,e ronsue pmtisue et de

ANTËNNES
TONN.A

INTRO{JL]CTION

CARACITR]STIQUTS

Tension d'entrée
Consommation

ilo teu r
Durée de rotat.ion

Fins de course

Couple de rotation
Coup'l e de frei nage

Charge verticale
Diamètre du mât

Type de câble â utiliser

Poids du moteur

Pojds du pupi tre
Dimensions du moteur

Dimensions du pupitre de

lii
rt,(R 600 d ere êtudie pour supporter et rdire tourner oes anrennes dèca_métrioues et vHF de très grandei d.imens.ions,;e type amateur.

cI KÊ 600 a.lr.cùuple de.roLdLion cte 600 kg.cm (60 N.m) er un couple def re r nage dk 4 .00C [g. cn (400 r,t . rn ) .

Le moteur du KR 600 est logé dans un boit.ier en fonde.ie d,alr:rn.inium etti-aité ant.i-corrosion à la,,résine-mélam.inà,,.
Iout le mécanisme est'lubrifié en usine_
Toute la vjsserie extérieure est en acier inoxydable.

Le système original de fixarion, avec repères de positionnement des rnâchoi-
'es en fonction du d'iamètre du rnât, érirnine res problèmes a arignàÀe;i-àern'lt Tout mât de diamètre conrpris entre so et o: miil'imètres p.üi eir" rtr-I isé.
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Fig.6 Montage
à i 'jntérieur d,un pylône

Fig. z Montage

en haut de mât.
ll5/?30 volts AC 50/60 Hz

1OO VA

24 volts AC à déphasage par condensateur
environ 63 secondes en 50 Hz
env'iron 53 secondes en 60 Hz

mécaniques et électriques
600 kg.cm (60 N.m)

4000 Kg.cm (a00 N.m)

200 kg

38 à 63 miIIimètres
6 conducteurs; sqct.ion minjmale pan conduc-teur : 0,5 nm2 pour 50 m de iong
4,6 kg

2,5 kg

diamètre maximum 1g0 mm
Hauteur avec un jeu de mâchoires : 270 nrn
Hauteur avec les deux jeux demachoires .. : 420 nun

1 argeur
hauteur

| ;:;,o":.;.1?,.,";l:: I
î: "jr :r d i j il' ffi, J "iix'ï:x, ir; i, l i::iïË'll"ii,,îx J:.'rlti;.1r, | ";:;_
j j, 

il ff :d: 
f 
i,,l:": ; i;"t;;X[ i; 

i;;.#:";, 
y',".';:; ï;i; j';l ;§iiilil|.,^

ü,-,-],5ïï 
*. mii, il, ii * fl ir J i i lï; i:. : "i i ; ïij i:: iïi:ii ïsi 

:, 

"un montage en dé<in,,,, 1t 
ount ces condi tions 

"

i,"..1î^,jj; : ,.; il;;lo:: f?'-t. unnu.uit;;";,,"u 
charse de 200 kq'

:!, ;;;I ;, jr;i; l:jj,i# 
". ;J;:I j:, ïj^ [ï,ili:, T ];;;:,j. ;ï:,

iiiili;:ii ::ff#:^ff j:u:^:i:".: ,ai,,e doi, i,, ise re .o, e,rni..";,lli,jjJl"rl#*ii, iiiij:il,ifj,jj,;;j;,i.,fi #ii T:':J;ïll";,.;JIJi:" .0,".,u"u"ii.;;,;*.^, 
du rourernent de rê_

trtt'ri i.i *.;*ïi it,lïijçil#ï{j* 
i, i*ü::;,* ; t

l2cle.
l11M"z 5cle.

28Mr: 3clc.
2tMx:

1i0 nm
150 mm

190 rrn

cofir,'nande

Profond

r\N.

+."","



NOMTNCLATURI DU MOTEUR

Plaque de montage du groupe de démultiplication
Co l onnette de montage du groupe de démul ti p l i cat'i on

Rondelle (9 6)
Vis de montage (M6) du groupe de dému1tip1 icat'ion
Pl aquette i sol ante
Po te nt i omè tre
tcrou du potentiomètre (09)
Rondelle ressort du potentiomètre (0 9)
Rondelle du potentiomètre (0 9)
Pignon de démultiplicat'ion du potentiomètre
Vis de serrage du pignon du potentiomètre
tngrenage plastique du potentiomètre
Anneau circl'ips type E g 2,5
Manchon d'axe du pignon
Axe de pignon et d'engrenage
t ng renage
Groupe pignon - engrenage
Plaqüe âe-montage àu moteur et du groupe de dêmultiplication
Moteu n
Rondelle (0 01
Vis pour le support du moteur (0 4)
Contact de fin de course
Partie inférieure du boitier
Rondel le (0 5)
Roulement à billes
Couronne dentée (dernier étage de dêmultiplication)
Pl aquette d' étanchéTté(caoutchouc)
Bornier à vis
Vis de fixation du bornier
Parti e supéri eure du boi t'i er
Couronne porte bil1e, pour fermer le moteur
Rondelle (0 6)
Vis de la couronne porte bi11e (M6)
Serre câbi e

Capot de protection
Passe câble en caoutchouc
Rondel le ressort (P 4)
Vis de montage du capot de protection (M4)
Mâchoires de mât
Rondelle (0 8)
Rondelle ressort (0 8)
vi s (M8)

7) Appuyer sur le contacteur "RiGHT" (droite) i le rotator do.it tournerdans le sens horaire (vu de dessus) et l,ai[uil]e d,inOicaii;n à; ;i;"._tion doit tourner de güuche à droite. La raüpe témoin de droite reite-ra al lumèe pendant 'la durée de rotation.
La rotation s'arrètera et le témoin s,êteindra, soit lorsque l,aiguilleaura atteint ra pôsition "s' à r'extrème droité du cadran, ioit-iËriqu'onrelâchera le contacteur ,RIGHI,,.

9:1. :: cas, 'l'aiguille s,àrrèterd sur une position intermediaire, in_orquant ta direction pour laquel'le le rotôtor s,est arrété.
8) Appuyer sur le contacteur,,LEFT,, (gauche).

Le processus 'inverse doit se dérouier :
Rotation de droite à gauche; le.témoin de gauche doit rester allumé pen_dant toute la durée dà ra rotôtion. ceile-Ëi cesse, soit lorsque r,ai-guiile atteint.ta position ,S. à l,extrème gauche àu caaran,-jàit tà.r_qu on reràche Ie contacteur. Dans les deux cas,'le témoin doit s,êtein-
0re_

N0ït

Si on appuie sur Ies deux contacteurs,,LEFT,,et,,RIGHT,,en mêrne temps, lerotator ne tournera pas, ni à droite, ni à gauche.

PRICAUT I ON

POUR IVITTR L.USURI PRTMATUREE OES BUTEES DT FIN OE COURS€ (dToite et gau-ChE) EN EXTREHITE DE ROTATiON, IL EST PRTFERABIT D'A'.RETER iN ÀOiÀTitiN'JUSTE AVANT LA FIN DE COURSE (EN RELACHANT IÈ'ôOITICTTUN OE-OrNrCïiôù'CUstRVICt).

] MPORTANT

L0rsque le rotator n'est pas en exercice, placer'le contacteur,,pollER,,enposition "arrêt" (vers 1e haut).
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ETALONNAGE DU GALVANOMETRE

1) Tourner_le rotator jusqu,en butêe anti-horaire (à oauche).
.L'aiguille doit indiquer rà position 's' à r'",.ù.e,ià-àurÉÀe du cadran.Sjnon le rotator étant sous teàsion, ajustei Ia vis de Écsiuq. àr-;iÈn0,,pour aligner t'aiguitle avec la posit.iàn .s,, ae gaucÀÀ iiig;;; ;;. -'

2). Tourner le rotator jusqu,en butée horaire (à droite). A 1,aide du po-tentiomètre situé sur le panneau arrière, al igner 1 
,aigui.l 1e ,r"-iu'position "S" de droite (figure 5).

3)"^!l:.19]. ces rêglages effectuês, aucun étalonnage n,est nécessaire.Lepenoant, un contrôle peut être effectué n'impor[e quand, pour véri_fier la prëc.ision de I,i!talonnage.
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ATTENT I ON

Lt KR 600 est prévu pour fonctionner en position verticale. La partie su_perreure du boitier marquée ,,un,, (Hauiy,'à;i;'à;". se rrouvtr en haut.5i le moteur est mdnté renversé ou horizonta'lement, r,étanchéîté au ru.is-::]]$l! l'gs!.qlu: assurée, et i,àiu ;; i;;;î;". asents contamlnantspenetreront à 'l,jntérieur 
Ou rotator.

Le moteur utilisé est du type,'cinq minutes intermittent,,. 0n peut toute_fois le faire fonctionn"r.ians irt,j..rptio. p"nàunt dix minutes, à con_
:;j;;: flï,:'.:;'l:"Ïî:.:u.i'ae ae'^epoi'j;;; fi i;' oii,i.,iËi-iiunr'îu-p.o-

Fig. I

M8-60 SCREW
ANO SPRING
WASHER

M8-25 SCREW,
SPRING WASHER
AND WASHER

HOUSING

MAST

TERMINAL BOX

MUST BE USE M8.I6 SCREW
IN CASE OF MOUNTING
ON A TOWER

9ÿx1

TERMINAL

COVER

AC SOURCE

tE0,t

OIRECTION
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LAMP

FULL SCALE
AOJUST
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I
SCREW

CABLE
HOLDER

a6

Ill, rttv

SCHEI'IA ELECTRIQUE

Sauf indication con_traire, les résis-
tances sont_du tvoe7/4btenn:toi',
Ies condensateurs
en }t F, les induc-
tônces en u H

tr[t tta

VUE ECLATEE

voir correspondance

des pièces détachëes
sur la nomenclature

lrl

,-
tal

POWER
S}ÿITCH LEFT

swtTcH
RIGHT
stv tTcH

/couNTER- \
\cLocK wrsE/

(cLocKwtsE)

DEBALLAGE

Sortir le KR 600 de son

Manuel d'utilisation
Moteur du rotator
Mâcho'ires de mât

Vis à têtes hexagonales
Mii x 60
148 x 25
M8x 16

Rondel I es ressort
Rondel 

'l 
es

ri-g.2

carton d'emballage et vêr'ifier chaque article
1

i
2 Pai res

8
8
4

r6

I

t.t(Itt
tal

Conserver le carton et l€ matériel d'emballa
n'a pas été endomnagê pendant le transport.

ge; vérifier si l'équipement
Dans I'affirmative, faire des

\

i

Iat

!lr
a.a

réserves IMMEDIATTMENT auprès du transporteur.
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Ii":S]-YI.V!!TNT RTCOMMANDE DE FAiRE UN CONTROI F

iiiir#Éilj ii'si frrift ! iuri+ i:uirli+â'i ji;i;lll+iiii 
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CONTROL E

I MPORTAN]

TA

NO.l To NO.t
NO.2 TO No.2 ETC,

S TT VERI CAIIONS DT P REI ALLATION

ORDRÉ )'ASSTI4BLAGI

Placer la mâchoire à 1'arde du repère de ûrât , à la position corres-
pondant au diamètre du rnât.

Bloquer définitivenrent la mâchoire en position avec les vis (3).

l"lonter l'autre mâchoire et placer les vis (3) et (a).
Insérer lr: rnât d'antenne et corunencer ii serrer ncdérément les vis (4)

du bas des mâchoires.

Ajuster la direction de l'antenne avant le serrage définitif.
Serrage définitif : Eloquer d'abord les vis (4) du bas des mâchoires.

Serrer et bloquer ensuite ceI Ies du haut.
Terminer 1e montage en serrônt et bloquant les vis (3) de 1a deuxième
mâchoi re.

Lor: de 1'assemblage du màt rJ'antenne sur le KR 60C, la procédure suivan-
te est r'Ècoil[nandée

l) t4onter une des deux mâchoires supérieures (1) ou (2) sur le dessus
du boitier

INTTRCt)NNECIIt}N

2)

3)

4)

5)

Fig.:

6 CONOUCTOR

CA BLE
6)

7)

C O NTROLL ER

N0TE - Dans le cas d'un montage sur mât, en utilisant les màchoires infé-
rjeures (voir fig.7), 1a mênre procédure s'impose.

Mât

t),rfJ,]ii"!,le côpot de protection du moteur sur te câbte à 6 conducteurs

""ffXi:.. 
et torsaden Ies brins de chaque conducteur et Ies étamer.lêgè_

'),"!'flii"ll:t:: î:1.ï::ur_sur chaque borne en ayant soin de repérer
ruorr, 

-iài' ;,;;.;"; :i'';'l:',::[.ijl"Xlîîli;", I
3) , 1:::9"!"T.lr.du puprtre de comnande :L au!re extrêmité o, .rn]:-99i[ Ë[.Ë'o.ancr.rce sur. les.bornes correspon-0àntes du puprtre de coffinande,.."*; ;nà;;;à.r,]l ,u rrsure 3.J dssurer que les conducteurs r,2,,q.5 ài,6-r,]1,r" pupitre de comrnandec0rrespondenr bien aux sortiÀs i;r,j;;,;.u;;";, moteun.
4).-S'assurer que le contacteur,,p0l./ER,, est bierhaut). rvwL( esl Dlen en position ,,arrêt,' 

(en

5). Brancher l,ensemble sur le secteur, en s,assurant au prealable oue,d iension d'ôrimentdrion au pupiire'.à."ËrËàio" à cei.re du secteur.
6 ), tncl encher I e contac

Le salvanomètre doit ,liiir;iÎ!::' en position "marche" (vers le bas).

§

Repàre de
centrage
du mât

J

FIG.8

)

,@

L

a

a
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In position "Power OFF", 1'aiguille doit indiqr:er
"ST0P" à gauche, sinon ajuster la vis se trouvant au nrilieu du
ga1 vanomètre.

Relier le pupitre au secteur, en veillant à

la tension de fonctionnement de 1'appareil corresponde à
du sec teur .

ROTATOR KR 4OO

I NT RODUC T I ON

CARACTTRIST]QUES

Butées f.in de course mécaniques

Secteur

Consommation
Tension de moteur

Lt K R 400 est étudié pour porter et faire tourner des antennes
décamétriques moyennes ou de grandes antennes VHF ou
UHF (IV et amateur).

Lors de l ''installation de )'antenne, suivre soigneusement les
instruct'ions pour assurer un fonctjonnement de longue àurée.

Fiabilité : Le boitier du rotator est en fonderie d,a)uminium,lubrifié et étanchéîfié en usine.
il est enduit extérieurement de r ésine métal ine et toute savisserie externe est en acier inoxydable.

Le trajn de^pignons en plast.ique surmoulê et les engrenages enmêtal ôssurent un fonctionnement doux et pratiquement sileic.ieui. Lespignons de.la partie à faible vitesse soni renforcés par un traitement
thermique de surface, poun assurer un fonctionnement iiable de longue
durée -

Brides de mâts fac'iles à aljgner. Le nouveau système
élimine 1e problème d'alignement. 0n peut utiliser dei mâts
mm de diamètre.

-Cab'lage simple et facile, seul un tournevis est nécessaire. Uncapot piastique, étanche au ruissellement, protège les bornes ae ioniact
du rotator-

ce que
cel le

l.lettre l'interrupteur "Pol,,lER' en position "0N", le
cadran s'éclaire.

Appuyer sur le bouton "LEFT" (Gauche) et l'aigui11e
ira vers 1a gauche. Quand elle arrive à ST0P relacher le bouton
immédiatement, sinon un effor t supplémentaire s'exercera sur la
dêmultiplication, le rotator étant arrivê en butée.

GARANT I E

UNE ANNEE à compter de la date de facturation

Cette garantie concerne uniquement 1e remplacement d'une
pièce recrrnnue défectueuse et sous réserve d'une ut'i I i sation normal e
du rotator. Elle ne couvre pas la dêtérjoration résultant d'une fausse
manoeuvre ou d'un accident.

DANS TOUS LES CAS, LES FRAIS DT PORT RESTENT A LA CHARGE DU CLIENT

. Le pupitre de commande du KR 400 possède un qalvanomêtre de qrandes
dimensions. L'alimentation est stabilisée pour'le circu'it a,indication aedirection' ce qui permet une indication stable et ajustable, indêpenàante
des fluctuations du secteur. une fois réglê, aucun iéalignement a! r;âia-'lonnage n'est nécéssa'ire. Ên outre,'il pôssède êgalement-un tnermoconiictqui 'le protège contre toute surchauffe àventuellé du moteur o, ar-i"ànsro.-
mateur, due à un fonctionnement prolongê ou à un court-circuit.

de rainures
de38à63

AC 115/230 v

dN VÂ

24 v. AC

50/60 Hz



Coup)e oe rotation
Couple de freinage

Charge morte vertic
Diamètre du mât

Câbl e

Poids

4 m Kg (40 rnN) 400 Kg cn

15 m Kg (150 mN) 1500 Kg cm

200 Kg.

38à63mm
6 conducteurs de section 0,5 mm ou plus fort
4,5 Kg.

Le KR 400 oeLi i vree avÀc i.';;r;;:i, ui,i',''i?li,Ël,iil 
ïgl,,ir,, Aiièce 

de r, xô r ion

I I est étudiérroyenne. La cnarqe ,,,u-?::: 
fonctionner avec d

coup des d jmens jôns ,l]T:T "ppo.iuüià Ë.i',À"t 
antennes de tai I le

cdnrque, de r,endroirt!!nia'u1 o" i;uÀtlirr.,' rotator dépend beau-

ou vent à cet endroi t. 
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- Le KR 400 a étésee verticale ae zoo xgsitudjé 
de mdnière à pouvo'ir supporter une pous-

" un montage désiquil ibre est équ.ivalentl:i::., point dè rixation o,',ri'l l,lll:l:lt i un bras de revier ouicurièrement o.^i-ràj^Ë,iJl;,ii T:1,:;;.rotator. un doit y veilrer palii-

""* -^^^9:nr,le.cas d,.instalJation où une grandr§§L.recommandé de monrer ru .àiui".",i iii"l,i:i:: .ltenne-est uril isée, i tun rouremenr i,,iri'Ji'ià'piuu.âortul?i,i.l;lij,;J"ï; fj.ÿj;;j;lj;,Jiiï;,.,

ROTATOR LIVRI.AVTC SUPPORT POUR FIXATION EN BOUT DE I"1AT
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ATTENT I ON
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35.
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Il est recommandé d,effectuer un contrôle au sol avàntl'instatlation dêfinitive, pour oOtà.ià. ,iu eu.ntr.lle erreur decablage.

Fig. 5
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TATOR

NO.l To NO.t
NO.2 TO NO.2

Gl i sser 1 e ca pot de
protection des bornes
sur le câble 6 conduc-
teurs.

Tresser aussi serré ouepossible les brins j"
chaque fi l et étamer
chacun d ,eux.

Connecter chaque fil sur sa
borne co) respondânte.

Faire de même à I ,autre
extrémité du câble et rel ier
aux bornes correspondantes
du pupitre de commande.

rig. 7
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