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INTROOUCTION

LE KR 600 a été etudié pour supporter et faire tourner des antennes déca-
métriaques et VHF de trés grandes dimensions, de type amateur.

LE KR 600 a un couple de rotation de 600 kg.cm (60 N.m) et un couple de
freinage de 4.000 kg.cm (400 Nom).

Le moteur du KR 600 est loge dans un boitier en fonderie d'aluminium et
traité anti-corrosion & la "résine-mélamine”.

fout le mécanisme est lubrifié en usine.

Toute la visserie extérieure est en acier inoxydable.

Le systéme original de fixation, avec repéres de positionnement des machoi-
rés en fonction du diamétre du mat, &limine les problémes d'alignement de
mat. Tout mdt de diameétre compris entre 50 et 63 millimétres peut étre uti-
Tise.

CARACTERISTIQUES

Tension d'entrée 115/230 volts AC 50/60 Hz
Consommation 100 VA
Moteur 24 volts AC a déephasage par condensateur

environ 63 secondes en 50 Hz
environ 53 secondes en 60 Hz

Durée de rotation

Fins de course mécaniques et électriques

Couple de rotation 600 kg.cm (60 N.m)
Couple de freinage 4000 Kg.cm (400 N.m)
Charge verticale 200 kg

38 a 63 millimétres
6 conducteurs; section minimale par conduc-

Diamétre du mat
Type de cable a utiliser

teur : 0,5 mm? pour 50 m de long
Poids du moteur 4,6 kg
Poids du pupitre 2,5 kg
Dimensions du moteur diamétre maximum 180 mm

Hauteur avec un jeu de machoires : 270 mm
Hauteur avec les deux jeux de

machoires ... ...... : 420 mm
Dimensions du pupitre de 1
argeur : 110 mm
Comande hauteur : 150 mm
Profond. : 190 mm
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NOMENCLATURE DU MOTEUR

aque de montage du groupe de démultipligat1on ]
E;]g:nette de mgntage du groupe de démultiplication
le 6 o .
S?stl monggge)(MG) du groupe de démultiplication
Plaquette isolante
Potentiométre
Ecrou du potentiométre (99)
Rondelle ressort du potentiométre (f 9)
Rondelle du potentiométre (@ 9) o
Pignon de démultiplication du potept19metre
Vis de serrage du pignon du pote9t1ometre
Engrenage plastique du potentiométre
Anneau circlips type E 9 2,5
Manchon d'axe du pignon
Axe de pignon et d'engrenage
Engrenage
ignon - engrenage . o .
gqg:ﬁz g;gmontage gu mo%eur et du groupe de démultiplication
Moteur
Rondelle (P 4)
Vis pour le support du moteur (P 4)
Contact de fin de course
Partie inférieure du boitier
Rondelle (@ 5)11
ment & billes o )
Egﬂlinne dentée (dernier étage de démultiplication)
Plaquette d'étanchéTté(caoutchouc)
Bornjer a vis ]
Vis de fixation du bornier
Partie supérieure du boitier
Couronne porte bille, pour fermer le moteur
ndelle 6
5$s de la(gouaonne porte bille (M6)
Serre céble
Capot de protection
Passe cable en caoutchouc
Rondelle ressort (@ 4)
Vis de montage du capot de protection (M4)
Machoires de mat
Rondelle (P 8)
Rondelle ressort (@ 8)
Vis (M8)
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7) Appuyer sur le contacteur "RIGHT" (droite); le rotator doit tourner
dans le sens horaire (vu de dessus) et 1'aiguille d'indication de direc-
tion doit tourner de gauche & droite. La lampe témoin de droite reste-
ra allumée pendant la durée de rotation.

La rotation s'arrétera et le témoin s'éteindra, soit lorsque 1'aiguille
aura atteint la position "S" a 1'extréme droite du cadran, soit lorsqu'on
reldchera le contacteur "RIGHT".

Dans ce cas, 1'aiguille s'arrétera sur une position intermédiaire, in-
diquant la direction pour laquelle le rotator s'est arréteé,

8) Appuyer sur le contacteur "LEFT" (gauche).
Le processus inverse doit se dérouler : .
Rotation de droite & gauche; le témoin de gauche doit rester allumé pen-
dant toute la durée de la rotation. Celle-ci cesse, soit lorsque 1'ai-
guille atteint la position "S" a 1'extréme gauche du cadran, soit lors-

qu'on reldche le contacteur. Dans les deux cas, le témoin doit s'étein-
dre.

NOTE
Si on appuie sur les deux'contacteurs "LEFT" et "RIGHT" en méme temps, le
rotator ne tournera pas, ni a droite, ni a gauche.

PRECAUTION

POUR EVITER L'USURE PREMATUREE DES BUTEES DE FIN DE COURSE (droite et gau-
che) EN EXTREMITE DE ROTATION, IL EST PREFERABLE D'AZRETER LA ROTATION

JUSTE AVANT LA FIN DE COURSE (EN RELACHANT LE CONTACTEUR DE DIRECTION EN
SERVICE) .

IMPORTANT

Lorsque le rotator n'est pas en exercice, placer le contacteur "POWER" en
position "arrét" (vers le haut).
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ETALONNAGE DU _GAL VANOMETRE

1) Tourner le rotator jusqu'en butée anti-horaire (a gauche).

L'aiguille doit indiquer la position "S" & 1'extréeme gauche du cadran.
Sinon le rotator é&tant sous tension, ajuster la vis de réglage du "ZERQO"
pour aligner 1'aiguille avec la position "S" de gauche (figure 4).

Tourner le rotator jusqu'en butée horaire (a droite). A 1'aide du po-
tentiométre situé sur le panneau arriére, aligner 1'aiguille sur la
position "S" de droite (figure 5).

Une fois ces réglages effectués, aucun étalonnage n'est nécessaire.
Cependant, un contrdle peut 8tre effectué n'importe quand, pour véri-
fier la précision de 1'étalonnage

POTENTIOMETER



ATTENTION
Fig.l MUST BE USE M8-16 SCREW

L§ l_(R 600 est pr{evu pour fonctionner en position verticale. La partie su- or CAiEOV?ERMOUNTlNG
perieure du boitier marquée "UP" (Haut), doit donc se trouve en haut. = [ oA
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€ moteur utilisé est du type "cing minutes intermittent". On peut toute- SPRING WASHER /
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DEBALLAGE
Sortir le KR 600 de son carton d'emballage et vérifier chaque article.
Manuel d'utilisation 1
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n'a pas été endommagé pendant le transport. Dans 1'affirmative, faire des
réserves IMMEDIATEMENT auprés du transporteur.
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CONTROLES ET VERIFICATIONS DE PREINSTALLATION
T =2 Ut FREINSTALLATION
IMPORTANT

IL EST VIVEMENT RECOMMANDE DE FAIRE UN CONTROLE AU SOL, AVANT L"INSTALLA-

TION DEFINITIVE, AVEC LA LONGUEUR REELLE DE CABLE QUI SERA UTILISE, POUR

S'ASSURER DU FONCTIONNEMENT CORRECT DE L'ENSEMBLE ET POUR DETECTER D'EVEN-

TUELLES ERREURS DE CABLAGE, PARTICULIEREMENT AU NIVEAU DES RACCORDEMENTS
SUR LE MOTEUR.

SOLDERING

Fig.3

6 CONDUCTOR

NO.I TO NO.i
NO.2 TO NO.2 ETC,,

CONTROLLER

1) Glisser le ca
(figure 3).
Dénuder et torsader
rement.

pot de protection du moteur sur le cible & 6 conducteurs

les brins de chaque conducteur. et Jes étamer lége-

2) Cabler chaque conducteur sur chaque borne en a
les couleurs et les chiffres correspondants.
NOTE ; Tes bornes 7 et 8 ne sont pas utilisées.

yant soin de repérer

3) Raccordement dy pupitre de commande :
L'autre extrémité du cable doit étre branchée sur les bornes correspon-
dantes du pupitre de commande, comme indiqué sur 1la figure 3.
S'assurer que les conducteurs 1,2,,4,5 et 6 sur Te pupitre de commande
correspondent bien aux sorties 1,2,3,4,5 et 6 du moteur.

4) S'assurer que le contacteur “POWER" est bien en position "arret® (

en
haut).

5) Brancher 1'ensemble sur le secteur, en s'assurant au préalable que

ia tension d'alimentation dy pupitre corresponde 3 celle du secteur.

6) Enclencher le Contacteur "POWER"

en position "marche" (vers le bas).,
Le galvanométre dojt s'illuminer.

ORDRE D'ASSEMBLAGE

= L L Su € , la p eaure suiv =
d assemblage mat d'antenne sur le KR 600 | roced

ors de emb g i 3] ) re ivar
te est recommandée

eri (2) dessus
1) Monter une des deux mdchoires supérieures (1) ou (2) sur le
du boitier. N ]
¢ a a n corres
2) Placer la mdchoire a 1'aide du repére de mat , a la positio
pondant au diamétre du mat. N ] -
3) Bloquer définitivement la machoire en position avec les v 3).
4) Monter 1'autre machoire et placer les vis (3) et (4). 1 o
R s ;
5) Inserer le mdt d'antenne et commencer a serrer modérément les v
du bas des machoires. .
6) Ajuster la direction de l'antenne avant le serrage définitif.

i a ires.
7) Serrage déefinitif : Bloquer d'abord les vis (4) du bas des machoir

i t =
loquer ensuite celles du haut. ] e
?::;?;eﬁtiz mgntage en serrant et bloquant les vis (3) de la deu

machoire.

a i1 a ires infé-
NOTE Dans le cas d'un montage sur mdt, en utilisant les machoi
- n r .
Lieures (voir fig.7), la méme procédure s'impose.

Repére de

//:/"T‘\;\\ - centrage -
B Im ‘ §-0  du mat

FIG. 8



ROTATOR KR 400

En position "Power OFF", 1'aiguille doit 1nqiquer
"STOP" & gauche, sinon ajuster la vis se trouvant au milieu du INTRODUCTION
galvanométre.

LE K R 400 est étudié pour porter et faire tourner des antennes
Relier le pupitre au secteur, en veillant a ce que Sﬁ;aT$5r;2u:saToye?nes ou de grandes antennes VHF ou
la tension de fonctionnement de 1'appareil corresponde a celle mateur).
du secteur.
Lors de 1'installation de 1'antenne, suivre soigneusement les
instructions pour assurer un fonctionnement de longue durée.

Mettre 1'interrupteur "POWER" en position "ON", e
cadran s'eclaire,

Fiabilité : Le boitier du rotator est en fonderie d'aluminium,

Appuyer sur le bouton "LEFT" (Gauche) et 1'aiguille b B5E o ErarrhEiie o e
ira vers la gauche. Quand elle arrive a STOP relacher le bouton : en. y o i
immédiatemen% sinon un effort supplémentaire s'exercera sur la ) .17 est enduit exter!eurgment de résine métaline et toute sa
H visserie externe est en acier inoxydable.

démultiplication, le rotator étant arrivé en butée.

Le train de pignons en plastique surmoulé et les engrenages en
métal assurent un fonctionnement doux et pratiquement silencieux. Les
pignons de la partie & faible vitesse sont renforcés par un traitement

GARANTIE gSﬁngque de surface, pour assurer un fonctionnement fiable de longue

UNE ANNEE & compter de Ta date de facturation. Brides de mdts faciles & aligner. Le nouveau systéme de rainures
élimine le probléme d'alignement. On peut utiliser des mats de 38 & 63
mm de diamétre.

Cette garantie concerne uniquement le remplacement d'une

pidte reconnue defectueuse et sous réseryve d une utilisation normale Le pupitre de commande du KR 400 posséde un galvanométre de grandes
PRI E)]e o L R T RS TS B PR dimensions. L'alimentation est stabilisée pour le circuit d'indication de
manoeuvre ou d'un accident. direction, ce qui permet une indication stable et ajustable, indépendante

des fluctuations du secteur. Une fois réglé, aucun réalignement de 1'éta-
DANS TOUS LES CAS, LES FRAIS DE PORT RESTENT A LA CHARGE DU CLIENT. lTonnage n'est nécéssaire. En outre, i1 posséde également un thermocontact

qui le protége contre toute surchauffe éventuelle du moteur ou du transfor-
mateur, due a un fonctionnement prolongé ou & un court-circuit.

Cablage simple et facile, seul un tournevis est nécessaire. Un
capot plastique, étanche au ruissellement, protége les bornes de contact
du rotator.

CARACTERISTIQUES
Butées fin de course mécaniques
Secteur AC 115/230 V. 50/60 Hz

Consommation 40 vA
Tension de moteur 24 v, AC



INSTALLATION
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Tede FREsta 4 m Kg (40 mN) e __Le KR 400 peut étre monte en bout de mit (piece de fixation
Couple de 50 mN) 1500 Kg cm fivrée avec le moteur), ou & 1'intérieur d'un pylone.
Couple de freinage 15 m Kg (150
te vertic. 200 Kg. [1 est étudié pour fonctionner avec des antennes de taille
Charge mor - moyenne. La charge maximum supportable par le rotator dépend beay-
Diamétre du mat e ion 0,5 mm ou plus fort coup des dimensions mécaniques de 1'antenne, de T'installation me-
e 6 conducteurs de section O, canique, de 1'endroit og se trouve T'installation, et de la vitesse
Cable K du vent & cet endroit,
Poids %8 kg,

L'antenne doit étre m?ntée aussi pré(s1 que po?sibledduﬂrota-
T DE MAT. tor. La pression dy vent sur 1'antenne engendre une force de exion
RT POUR FIXATION EN BOU
ROTATOR LIVRE.AVEC SUPPO

sur le mat,qui est Proportionnelle a 1a longueur du mat utilise,

La pratique suggére de ne pas monter les antennes 4 plus d'un
métre au-dessus dy rotator.

Faged Le poids de T'antenne dojt étre équilibre 3 1 Jonction mat/
/\ | corps de 1'antenne. yn poids équilibre engendre seulement une poussée
/ 842 verticale,
= *T 84
Lm | < Le KR 400 a ate €tudié de maniére d pouvoir supporter une pous-
BOLT = _-CLANP 4 sée verticale de 200 Kgs.
! < / Un montage désiquilibré est équivalent & yn bras de levier qui
ik | \éE e : force au point de fixation du mat Sur rotator. On doit Yy veiller parti-
[ - culiérement dans les endroits venteux .
179% / .
Dans le cas d'installation og une grande antenne est utilisee, 1)
/ est recommandé de monter e rotator a 1intérieur dy Pylone et d'utiliser
\®\\ un roulement auxiliaire placé 3 T'éxtrémité de 1a téte du pyléne,
| N9px4
- - Fi1g.3
" —-TERMINAL 80X
Fig.2 ? ?CW
12 ele. 6 ele. 5 ele. 3 ele.
CONTROLLER SET PR OPTION 144 iz 50 MHz 28 Mz 21 Muz
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0/ berté au ciple
- = : coaxial pour Y
3 M permettre une -
rotation com- “
= pléte de 360 °
i 1| \ '
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and and and
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BRANCHEMENT ELECTRIQUE

[1 est recommandé d'effectuer un controle au sol avant
T'installation définitive, pour détecter une éventuelle erreur de
cablage.

Fig.5

Glisser le capot de
protection des bornes
sur le cable 6 conduc-
teurs.

Tresser aussi serré que
NO.I TO NoO.| possible les brins de
NO.2 TO NO.2 ETC,, chaque fil et étamer
chacun d'eux.

6 CONDUCTORS

Connecter chaque fil sur sa
borne correspondante.

Faire de méme a 1'autre
extrémité du cable et relijer
aux bornes correspondantes
du pupitre de commande.

CONTROLLER

Fig.6
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